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Um auch in beengten Räumen Defekte an Maschinenteilen vermessen zu können, wird am IMR

ein Messkopf entwickelt, welcher mithilfe eines Streifenprojektionssystems Oberflächen

vermessen kann. Um die vermessenen Defekte zusätzlich verorten zu können, soll der Messkopf

um einen faseroptischen LiDAR-Sensor ergänzt werden.

Grundlage bildet ein direct-Time-of-Flight Distanz Modul. Dieses soll so erweitert werden, dass die

Lichtpulse durch Glasfasern übertragen werden. Zudem soll statt einer einfachen Distanz-

Messung sowohl hardware- als auch softwareseitg eine 3D-Messung implementiert werden. Je

nach Umfang der Arbeit soll der Sensor mit einem geeigneten Verfahren kalibriert und bezüglich

seiner Eigenschaften evaluiert werden.

Ziel dieser Arbeit ist somit der Aufbau eines faseroptischen LiDAR-Sensors auf Grundlage eines

Distanz-Moduls, sowie die anschließende Evaluierung des Systems

Faseroptischer LiDAR-Sensor zur Navigation in beengten Räumen

Aufgabenbereiche:

▪ Konzipierung des Sensors

▪ Entwicklung eines Versuchsaufbaus

▪ Kalibrierung sowie Evaluierung des Sensors

▪ Auswertung und Dokumentation der Ergebnisse

Vorausgesetzt wird:

▪ Programmierkenntnisse (Python)

▪ Interesse an Messtechnik

▪ Selbständiges Arbeiten

03/2024

M. Sc. Jannis Drangmeister

Fertigungsmess- und Prüftechnik

0511 762 5816 

www.imr.uni-hannover.de

jannis.drangmeister@imr.uni-hannover.de


